
PRODUCT SPEC SHEET
CV60 USB 3.0 系列

CV60 USB 3.0 系列
高分辨率 USB 3.0 摄像头，带彩色和单色 Sony Pregius 传感器
CV60 USB 3.0 区域扫描摄像头外形小巧，具有出色的图像质量和工业级的可靠性。当与 Zebra 工业视觉控制器和图像采集卡结合使用，并由
Zebra 强大的 Aurora 机器视觉软件套件驱动时，CV60 USB 3.0 摄像头可支持多种工业机器视觉检查和自动化应用程序。CV60 摄像头有 8
种型号（4 种单色、4 种彩色），配备高分辨率 Sony Pregius CMOS 传感器，分辨率从 230 万到 1230 万像素不等，带有 USB 3.0 接口。

CV60 系列 USB 3.0 区域扫描摄像头
CV60 系列型号的标准配置均包括达到工业级抗冲击和振动等级 (80
G/10G)、出色的散热性和卓越的可靠性，以确保关键检测系统延长
正常运行时间。

CV60 系列包括一系列强大的功能，如感兴趣区域 (ROI)、图像翻转
和镜像（大多数型号）、瑕疵补偿和阴影校正，以及两种不同的序
列器模式和用户可自定义的智能自动曝光功能 (ALC) 等高级功能。

CV60 USB 3.0 附加功能。

• 适用于需要三个或更多摄像头的设置

• ROI 设置增加了灵活性

• 水平/垂直图像翻转功能，以及瑕疵校正和阴影补偿功能

• 包括序列器功能和自动电平控制 (ALC)，适用于动态照明条件

• 外形小巧，具有出色的抗冲击和抗振动性能

• 由 USB 或单独的 6 引脚连接器供电

• C 接口镜头

如需了解更多信息，请访问 www.zebra.com/cv60



规格
产品组合规格¹

系统时钟 74.25 MHz（用于脉冲发生器）

EMVA 1288
参数
绝对
灵敏度
最大信噪比

10 位输出格式
单色：3.71 p，彩色：4.86 p（I = 527 nm）
单色：39.7 dB，彩色：39.7 dB

传统信噪比² 单色：大于 60 dB
彩色：大于 60 dB（0 dB 增益，10 位）

视频信号输出 单色：8/10/12 位³
彩色：8/10/12 位 Bayer³

增益输出 手动/自动 0 dB 到 +42 dB

白平衡 关、预设，或单按/连续自动白平衡

Gamma/LUT 0.45 至 1.0（9 级）或 257 点可编程 LUT

同步 内部

视频模式 正常/单 ROI、序列器（触发和指令）

触发输入 光学输入，脉冲发生器 (4)，软件，NAND 输出
(2)，
用户输出 (4)

曝光模式 定时/EPS、RCT、触发宽度、自动

阴影校正 平面阴影、色彩阴影（仅限彩色模式）

预处理功能 水平和垂直翻转（镜像）、瑕疵补偿、水平和垂
直抽取

工作温度 23°F/-5°C 到 113°F/45°C
（20% 到 80%，无冷凝）

储存温度 -13° F / -25° C 到 140° F / 60° C
（20% 到 80%，无冷凝）

振动 10 G（20 Hz 到 200 Hz，XYZ 方向）

冲击 80 G

法规 CE(EN 55032:2015(CISPR32:2015)、EN
55035:2017(CISPR35:2016))、FCC Part 15 Class
A、RoHS/ WEEE、KC

电源 6 针：+10 V 至 +25 V DC，4.3 W 典型值 @ +12V
USB：+5V DC 4.2 W（典型值）@ +5 V

镜头 C 接口

尺寸（高 x 宽 x
长）

29 毫米 x 29 毫米 x 51.1 毫米

重量 65 克

型号规格⁴

230 万像素
USB 3.0

彩色和单色
传感器：230 万像素
像素：1920 x 1200 像素
光谱：
彩色：可见光
单色：可见光和近红外
帧率：每秒 162 帧
传感器名称：IMX392
光学格式：1/2.3 英寸
传感器对角线长度：7.8 毫米
传感器有效区域：6.6 x 4.4 毫米
读出模式：
全分辨率：1920（水平）x
1200（垂直），可达每秒 162 帧
ROI（单）：水平：90 - 1904 像素，以 16
像素为单位，
垂直：8 - 1198 行，以 2 行为单位
像素合并：1x2、2x1、2x2（仅适用于单色）
电子快门：
定时：14.73 微秒 - 8 秒，以 1 微秒为单位
自动：100 微秒 - 6.1 毫秒（全分辨率下）
自动电平控制 (ALC)：
快门范围从 100 微秒到 6.1 毫秒，
增益范围：从 0dB 至 +42 dB

500 万像素
USB 3.0

彩色和单色
传感器：500 万像素
像素：2448 x 2048 像素
光谱：
彩色：可见光
单色：可见光和近红外
帧率：每秒 36 帧
传感器名称：IMX264
光学格式：2/3 英寸
传感器对角线长度：11 毫米
传感器有效区域：8.5 x 7.1 毫米
读出模式：
全分辨率：2448（水平）x
2048（垂直），可达每秒 36 帧
ROI（单）：水平：96 - 2432 像素，以 16
像素为单位，垂直：8 - 2046 行，以 2 行为单位
像素合并：1x2、2x1、2x2（仅适用于单色）
电子快门：
定时：14.73 微秒到 8 秒，以 1 微秒为单位
自动：100 微秒到 28 毫秒（全分辨率下）
自动电平控制 (ALC)：
快门范围：从 100 微秒到 28 毫秒
增益范围：从 0dB 至 +42 dB

890 万像素
USB 3.0

彩色和单色
传感器：890 万像素
像素：4096 x 2160 像素
光谱：
彩色：可见光
单色：可见光和近红外
帧率：每秒 32 帧
传感器名称：IMX267
光学格式：1 英寸
传感器对角线长度：16 毫米
传感器有效区域：14.1 x 7.4 毫米
读出模式：
全分辨率：2448（水平）x
2048（垂直），可达每秒 32 帧
ROI（单）：水平：96 - 4080 像素，以 16
像素为单位，垂直：8 - 2158 行，以 2 行为单位
像素合并：1x2、2x2（仅适用于单色）
电子快门：
定时：15.26 微秒到 8 秒，以 1 微秒为单位
自动：100 微秒到 31.2 毫秒（全分辨率下）
自动电平控制 (ALC)：
快门范围：从 100 微秒到 31.2 毫秒
增益范围：从 0dB 至 +42 dB

1230 万像素
USB 3.0

彩色和单色
传感器：1230 万像素
像素分布：4096 x 3000 像素
光谱：
彩色：可见光
单色：可见光和近红外
帧率：每秒 23 帧
传感器名称：IMX304
光学格式：1.1 英寸
传感器对角线长度：17.5 毫米
传感器有效区域：14.1 x 10.3 毫米
读出模式：
全分辨率：4096（水平）x
3000（垂直），可达每秒 23 帧



型号规格⁴

ROI（单）：水平：96 - 4080 像素，以 16
像素为单位，垂直：8 - 2998 行，以 2 行为单位
像素合并：1x2、2x1、2x2（仅适用于单色）
电子快门：
定时：15.26 微秒到 8 秒，以 1 微秒为单位
自动：100 微秒到 43.4 毫秒（全分辨率下）
自动电平控制 (ALC)：
快门范围：从 100 微秒到 43.4 毫秒
增益范围：从 0dB 至 +42 dB

连接器引脚

直流输入/触发
HIROSE HR10A-
7R-6PB(73)

引脚 1：直流输入，10 V 到 25 V
引脚 2：光学输入+
引脚 3：光学输入-
引脚 4：光学输出+
引脚 5：光学输出-
引脚 6：接地

脚注

1. 以上规格如有更改，恕不另行通知
2. 传统的信噪比基于单帧中的随机噪声，而 EMVA
信噪比测量则考虑了更综合的噪声源和随时间变化的方差。
3. 12 位输出仅在视频处理旁路模式下可用。
4. 追踪速度和最大值均可调。
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